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ABSTRAK 

Oleh      :   Gesta Debriyanto 

Pembimbing  :  Hanifadinna, S.T.,M.T. 

Empty Bunch Press merupakan alat pengepresan yang mengolah janjangan 

kosong dari hasil pemipilan di thresher, fungsinya untuk meminimalisir losses 

minyak yang masih menempel di janjangan kosong. Persoalan yang terjadi adalah 

tingginya arus pada empty bunch press karena terlalu banyak menerima umpan 

empty bunch sehingga proses pengepresan menjadi lambat dan mengakibatkan 

trip. Pada sliding door empty bunch conveyor masih digerakkan secara manual 

oleh operator sehingga umpan janjang kosong tidak terdistribusi secara 

rata.Berdasarkan permasalahan tersebut, dirancang sistem sliding door otomatis 

pada empty bunch conveyor dengan menggunakan aktuator pneumatik. Penelitian 

ini bertujuan membuat sliding door otomatis pada empty bunch conveyor, 

mengetahui performa sistem sliding door otomatis empty bunch conveyor, 

mengetahui pengaruh pemasangan sistem terhadap ampere kerja elektromotor dan 

oil losses in fiber. Pembuatan sistem sliding door dirancang dengan membuat 

dudukan aktuator, pembuatan dudukan limit switch dan melakukan pemasangan 

instalasi elektropneumatik. Hasil pengujian menunjukkan sistem sliding door 

otomatis dapat memiliki kinerja yang baik terhadap ampere kerja elektromotor 

dengan rata-rata sebelum pemasangan alat 142 A setelah pemasangan alat menjadi 

126 A mengalami penurunan sebesar 16 A dan juga mempengaruhi penurunan oil 

losses in fiber sebesar 14.8%.  

KATA KUNCI : Ampere Kerja, Oil Losses In Fiber, Sliding Door Otomatis 
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ABSTRACT 

By : Gesta Debriyanto 

Advisor : Hanifadinna, S.T.,M.T. 

Empty Bunch Press is a pressing tool that processes empty bunches from 

the results of piping in the thresher, its function is to minimize oil losses that are 

still attached to the empty bunches. The problem that occurs is the high current in 

the empty bunch press because it receives too much empty bunch feed so that the 

pressing process becomes slow and causes a trip. The sliding door empty bunch 

conveyor is still moved manually by the operator so that the jankos feed is not 

evenly distributed. Based on these problems, an automatic sliding door system is 

designed on the empty bunch conveyor using a pneumatic actuator. This research 

aims to make an automatic sliding door on the empty bunch conveyor, determine 

the performance of the empty bunch conveyor automatic sliding door system, 

determine the effect of system installation on electromotor working amperage and 

oil losses in fiber. The sliding system is designed by making the actuator holder, 

making the limit switch holder and installing the electropneumatic installation. 

The test results show that the automatic sliding door system can have good 

performance on electromotor working amperage with an average before the 

installation of the tool 142 A after the installation of the tool to 126 A decreased 

by 16 A and also affects the decrease in oil losses in fiber by 14.8%.  

KEY WORDS: Working Ampere, Oil Losses In Fiber, Automatic Sliding Door  
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