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ABSTRAK

Perancangan Alat Penarik Tumbuhan Kiambang Dengan Mekanisme Ganda Roller
Pada Kolam Waduk Bukit Perak Mill (BPRM)

Oleh : Satria Ramadani
Pembimbing : Dr. Idad Syaeful Hag, S.T.,M.T.

Pabrik Kelapa Sawit (PKS) membutuhkan pasokan air untuk proses pengolahan
bahan baku Tandan Buah Segar (TBS) dalam rangka menghasilkan produk mentah
seperti Cruide Palm Oil (CPO) dan Palm Kernel (PK), serta untuk kebutuhan lainnya
seperti air umpan boiler, pembersihan, dan keperluan domestik. Namun, gangguan
pasokan air ke Water treatment plant (WTP) dapat menghambat operasional PKS,
bahkan menyebabkan ketidakmampuan melakukan pengolahan TBS. Salah satu
permasalahan yang sering terjadi adalah penyumbatan pompa air oleh tumbuhan
kiambang di kolam waduk. Untuk mengatasi masalah ini, telah dirancang sebuah alat
penarik kiambang dengan mekanisme ganda Roller yang bertujuan untuk
membersihkan tumbuhan kiambang dari permukaan kolam waduk. Alat ini dirancang
dengan mempertimbangkan efektivitas membersihkan kiambang, kemudahan
penggunaan oleh tenaga kerja, keamanan, dan keberlanjutan. Implementasi alat ini
diharapkan dapat mengurangi beban kerja bagi tenaga kerja, meningkatkan efisiensi
waktu, dan mengurangi biaya yang dibutuhkan dalam proses pembersihan kolam
waduk. Penelitian ini menunjukkan bahwa rancangan alat penarik kiambang telah
berhasil merespons permasalahan yang dihadapi oleh PKS Bukit Perak Mill (BPRM)
Dengan demikian, alat ini diharapkan dapat menjadi solusi yang efektif dan efisien
dalam menjaga ketersediaan pasokan air bagi operasional PKS serta menjaga

keberlanjutan lingkungan.

Kata kunci : Kebutuhan air, tumbuhan kiambang, perancangan alat, solusi.
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ABSTRACT

Design Of A Kiambang Plant Puller Using A Double Roller Mechanism In The Bukit
Perak Mill Reservoir Pond (BPRM)

By : Satria Ramadani
Advisor : Dr. Idad Syaeful Haq, S.T.,M.T.

Palm Oil Mills require water for processing raw materials such as Fresh Fruit
Bunches (FFB) to produce crude products like Crude Palm Oil (CPO) and Palm
Kernel (PK), as well as for other purposes including boiler feedwater, cleaning, and
domestic use. However, interruptions in water supply to the Water treatment plant
(WTP) can hinder mill operations, even leading to the inability to process FFB. One
common issue is the clogging of water pumps by water hyacinths in the reservoir. To
address this problem, a water hyacinth pulling device with a dual Roller mechanism
has been designed to clean the hyacinths from the surface of the reservoir. This device
is designed considering its effectiveness in clearing hyacinths, ease of use for laborers,
safety, and sustainability. Implementation of this device is expected to reduce labor
burden, improve time efficiency, and decrease costs associated with reservoir cleaning.
This research demonstrates that the design of the water hyacinth pulling device
successfully addresses the challenges faced by Palm Oil Mills, particularly at Bukit
Perak Mill (BPRM) Thus, this device is expected to provide an effective and efficient
solution in maintaining water supply availability for mill operations and ensuring

environmental sustainability.

Keywords : Water supply needs, Water hyacinth, Tool design, Solution.
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